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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

H 6 h e n ve rste 1 1 ba re r A r be i tsti s c h 



Die Erfindung bezieht sich auf einen hohenverstellba- 
ren Arbeitstisch, bestehend aus einem aus mindestens 
drei mit Abstand voneinander angeordneten, uber einen 
gemeinsamen Antrieb langenveranderbaren Stutzbeinen 
zur Aufnahme einer Arbeitsplatte, wobei jedes Stutzbein 
aus einem AuBenrohr und mindestens einem relativ dazu 
verschiebbaren Innenrohr besteht. 

Um eine solche Arbeitsfiache zu erreichen, die auch bei 
einer komplizierten Form in seiner Hohenlage, beispiels- 
weise zwischen 680 und 820 mm gleich mafcig und insbe- 
sondere problemlos verstellt werden kann, ist das Aufeen- 
rohr (4) und das Innenrohr (5) jedes Stutzbeines (3) uber 
jeweils ein Zugglied (15) in ihrer Lange vergrofterbar und 
das Zugglied (15) jedes Stutzbeines (3) ist uber minde- 
stens eine Umlenkrolle (13a, 13b) an eine gemeinsame, 
von dem Antrieb (22) beaufschlagbare Zugeinheit ange- 
schlossen. 
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Die Erfindung bezieht sich auf einen hohenverstellbaren 
Arbeitstisch, bestehend aus einem aus mindestens drei mit 
Abstand voneinander angeordneten, iiber einen gerneinsa- 5 
men Antrieb langenveranderbaren Stutzbeinen zur Auf- 
nahme einer Arbeitsplatte, wobei jedes Stiitzbein aus einem 
AuBenrohr und mindestens einem relativ dazu verschiebba- 
ren Innenrohr besteht. 

Es sind Arbeitstische, die auch als Schreibtische oder 10 
Werkbanke zu bezeichnen sind, bekannt, die aus einem me- 
tallischen Gestell bestehen, welches eine Arbeitsplatte tragt. 
In Abhangigkeit von den durchzufuhrenden Arbeiten bzw. 
den Personen, die an dem Arbeitstisch arbeiten, ist es viel- 
fach erforderlich, die Hohenlage der Arbeitsplatte zu veran- 15 
dem und damit den jeweiligen Erfordernissen anzupassen. 
Um dies zu crrcichcn, wcist das Gestell langcnveranderbare 
Stiitzbeine auf, die jeweils aus einem AuBenrohr und minde- 
stens einem relativ dazu vcrschiebbarcn Innenrohr besteht. 
Zur Langenveranderung der Stiitzbeine sind dieselben je- 20 
weils mit einer Spindel verschen, die von einer gcmcinsa- 
men Antriebseinrichtung in der ihnen zugeordneten Mutter 
gedreht werden konnen. Allen Stutzbeinen ist ein gemeinsa- 
mer, mechanischer oder elektrischer Antrieb anzugeordnet, 
uber den die Arbeitsplatte angehoben oder abgesenkt wer- 25 
den kann. Diese Ausgestaltung setzt voraus, daB beispiels- 
weise alle vier Stiitzbeine eines Arbeitstisches an genau vor- 
gegebenen Punkten angeordnet sind, damit eine gleichma- 
Bige Verstellung aller Stiitzbeine iiber den Antrieb erfolgen 
kann. Dies setzt eine rechteckige, runde oder ovale Form der 30 
Arbeitsplatte voraus. 

Es sind jedoch auch besonders, beispielsweise winklig 
geformte Arbeitsplatten bekannt, bei dem die Stiitzbeine an 
den unterschiedlichsten Stellen angeordnet sind. Derartige 
Arbeitsplatten konnen jedoch in ihrer Arbeilshohe, die zwi- 35 
schen 680 und 820 mm liegen kann, nicht verandert werden. 
Dies bedeutet, daB solche Arbeitsplatten nicht an die durch- 
zufuhrenden Arbeiten bzw. an die daran arbeitenden Perso- 
nen angepaBt werden konnen. 

Der Erfindung licgt dcshalb die Aufgabc zugrundc, einen 40 
hohenverstellbaren Arbeitstisch so auszugestalten, daB er 
auch bei einer komplizierten Form der Arbcitsflache in sei- 
ner Hohenlage, beispielsweise zwischen 680 und 820 mm 
glcichmaBig und insbcsondcre problcmlos verstcllt werden 
kann. 45 

Zur Losung dicser Aufgabc wird gemaB der vorlicgcndcn 
Erfindung bei einem hohenverstellbaren Arbeitstisch der 
eingangs beschriebenen Gattung vorgeschlagen, daB das 
AuBenrohr und das Innenrohr jedes Stiitzbeines iiber jeweils 
ein Zugglied in ihrer Lange vergroBerbar sind und daB das 50 
Zugglied jedes Stiitzbeines iiber mindestens eine Umlenk- 
rolle an eine gemeinsame, von dem Antrieb beaufschlagbare 
Zugeinheit. 

Durch diese Ausgestaltung kann der gesamte Arbeits- 
tisch, auch bei auBerst komplizierter Form, gleichmaBig an- 55 
gehoben werden: Das Absenken des Arbeitstisches bzw. der 
Arbeitsplatte erfolgt durch das Eigengewicht, wobei dies 
immer ein entsprechendes Losen des Antriebes voraussetzt. 

Weitere Merkmale eines hohenverstellbaren Arbeitsti- 
sches gemaB der Erfindung sind in den Anspriichen 2-7 of- 60 
fenbart. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines in einer 
Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbeispieles naher erlau- 
tert. Dabei zeigen 

Fig, 1 cine Draufsicht auf die Arbeitsplatte eines Arbcits- 65 
tisches gemaB der Erfindung, 

Fig. 2 einen Schnitt durch cin Stutzbein des Arbeitsti- 
sches der Fig. 1 und 



Fig. 3 eine vergroBerte Darstellung der Antriebseinheit 
des Arbeitstisches gemaB Fig. 1 . 

In der Fig. 1 der Zeichnung ist ein beispielsweise als 
Schreibtisch dienender Arbeitstisch 1 gezeigt, dessen Ar- 
beitsplatte 2 aus drei Teilen zusammengesetzt ist und die 
eine winkelfbrmige Gestalt aufweist. Die Arbeitsplatte 2 be- 
steht dabei aus einem Mittelteil 2a und zwei winklig zuein- 
ander verlaufenden Seitenteilen 2b. Der Fig. 1 der Zeich- 
nung ist ferner zu entnehmen, daB sich die Arbeitsplatte 2 
iiber insgesamt acht Stiitzbeine 3 auf dem Boden abstutzt. 
Unterhalb des Mittelteiles 2a der Arbeitsplatte 2 befinden 
sich vier Stiitzbeine 3, wahrend jedes Seitenteil 2b an sei- 
nem auBerem Ende auf zwei Stutzbeinen 3 aufliegt. Alle 
Stiitzbeine 3 sind vollkommen gleich ausgebildet und je- 
weils fur sich gctrennt unterhalb der Arbeitsplatte 2 befe- 
stigt. Eine gestellartige Verbindung zwischen den einzelnen 
Stutzbeinen 3 ist nicht vorhanden. 

Jedes Stutzbein 3 besteht aus einem AuBenrohr 4 und ei- 
nem Innenrohr 5, welches iiber Fiihrungsringc 6 axial vcr- 
schiebbar in dem AuBenrohr 4 gefuhrt ist. 

Im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel stiitzt sich das In- 
nenrohr 5 iiber einen schraubbaren FuB 7 auf dem Unter- 
grund ab. Dieser schraubbare FuB 7 dient jedoch nicht dazu, 
die Hohenlage der Arbeitsplatte 2 zu verandem, sondem zu 
genauen horizontalen Einstellung der Arbeitsplatte 2, d. h., 
mit diesen FiiBen 7 eines Tisches konnen Unebenheiten des 
Bodens ausgeglichen werden. 

Wahrend sich nun das Innenrohr 5 auf dem Boden ab- 
stutzt, ist das AuBenrohr 4 uber einen Ring 8 an eine Platte 9 
angeschlossen, iiber die das Stutzbein 3 ausschlieBlich an 
der Arbeitsplatte 2 befestigt ist. Das Innenrohr 5 ist an sei- 
nem in das AuBenrohr 4 ragenden, oberen Ende durch eine 
Kappe 10 abgeschlossen, die mit einer OfTnung 11 versehen 
ist. Durch diese Offnung 11 ragt ein langgestreckter Rahmen 
12, der mit seinem oberen Ende an der Platte 9 befestigt ist. 
In dem Rahmen 12 sind nun zwei Umlenkrollen 13a, 13b 
vorgesehen, die mit Abstand voneinander jeweils an den En- 
den des Rahmens 12 gelagert sind. Die Umlenkrolle 13a 
wird dabei als obere Umlenkrolle bezeichnet, wahrend die 
Umlenkrolle 13b die untcrc Umlenkrolle ist. 

An der Kappe 10 ist nun bei Punkt 14 ein Zugglied 15 be- 
festigt, welches nach innen bzw. nach untcn ragt und zu- 
nachst um die untere Umlenkrolle gelegt ist. Von hier ver- 
lauft das Zugglied 15 zur oberen Umlenkrolle 13a und von 
dort durch eine Bohrung 16, die sich im AuBenrohr 4 und in 
dem Ring 8 befindet, horizontal nach auBen. Wird nun an 
diesem Zugglied 15 gezogen, verschiebt sich das AuBenrohr 
4 gegeniiber dem Innenrohr 5 des Stiitzbeines 3 nach oben 
und die Lage der Arbeitsplatte 2 wird erhoht. Wird dagegen 
das Zugglied 15 nachgelassen, kann sich das AuBenrohr 4 
durch sein Eigengewicht und durch das Gewicht der Ar- 
beitsplatte wieder nach unten bewegen. 

Alle acht Stiitzbeine 3 des Arbeitstisches 2 sind nun, wie 
anhand der Fig. 2 erlautert, ausgebildet. Die Zugglieder 15 
aller acht Stiitzbeine 3 sind zu einer Zugeinheit 17 gefuhrt, 
die in der Fig. 1 angedeutet und in der Fig. 3 vergroBert dar- 
gestellt ist. Diese Zugeinheit 17 besteht aus einer Tragplatte 
18, die an der Unterseite der Arbeitsplatte 2 angeschraubt 
werden kann. Auf dieser Tragplatte 18 sind zunachst acht 
Umlenkrollen 19 mil Abstand voneinander in einer Reihe 
gelagert, wobei die Achsen dieser Umlenkrollen 19 senk- 
recht zur Tragplatte 18 und somit senkrecht. zur Arbeits- 
platte 2 verlaufen. Von diesen Umlenkrollen 19 verlaufen 
die Zugglieder 15 zu einer Trommel 20, die auf der Trag- 
platte 18 drehbar gelagert ist. Diese Trommel 20 wcist fiir 
jedes Zugglied 15 eine Rille 21 auf, die schraubenlinienfor- 
mig ausgebildet sein kann und sich beispielsweise iiber zwei 
Windungen erstreckt. In den Rillen 21 sind die Enden der 
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Zugglieder 15 gleichmaBig ausgerichtet befestigt. Wird nun 
die Trommel 20 in der Richtung gedreht, in der die Zugseile 
15 gespannt werden, fuhrt dies zwangslaufig zu einer gleich- 
maBigen Verlangerung aller Stutzbeine 3 und damit zu ei- 
nem Anheben der Arbeitsplatte 2. Werden dagegen die Zug- 
glieder 15 uber die Trommel 20 nachgelassen, fuhrt dies zu 
einem Absenken der Arbeitsplatte 2. Die Trommel 20 weist 
einen nur angedeuteten Antrieb 22 auf, der entweder aus ei- 
ner von Hand betatigbaren Kurbel oder elektrisch ausgebil- 
det ist. Dabei muB jedoch immer sichergestellt sein, daB die 
Zugglieder 15 in der jeweiligen Hohenlage der Arbeitsplatte 
2 gesichert sind, d. h., es muB eine Art Selbsthemmung ge- 
geben sein, die ausschlieBt, daB sich die Arbeitsplatte 2 
durch ihr eigenes Gewicht nach unten bewegen kann. Dies 
darf nur uber den Antrieb 22 moglich sein. 

In Abanderung des erlauterten Ausfuhrungsbeispieles ist 
cs moglich, die Trommel 20 mit scnkrcchtcr Achsc untcr- 
halb der Arbeitsplatte 2 anzuordnen. Dies setzt jedoch wei- 
tcrc Umlcnkrollen voraus. Weiterhin ist cs moglich, die 
Trommel 20 durch eine Zugplatte zu ersetzen, an der alle 
Zugseile 15 angcschlosscn ist. Durch cntsprechendes Vcr- 
schieben der Zugplatte kann ebenfalls die Arbeitsplatte 2 
angehoben oder abgesenkt werden. Das Verschieben der 
Zugplatte kann beispielsweise uber eine Kolbenzylinderein- 
heit erfolgen. Fur den Fall, daB die Zugseile 15 nicht gerad- 
linig von einem Stiitzbein 3 zu der entsprechenden Umlenk- 
rolle 19 verlaufen konnen, ist es moglich, noch zusatzliche 
Zwischen-Umlenkrollen vorzusehen. 
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zeichnet, daB die beiden Umlenkrollen (13a, 13b) in ei- 
nem im verschiebbaren Rohr (4) befestigten und in das 
ortsfeste Rohr (5) ragenden Rahmen (12) drehbar gela- 
gert. sind. 
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1. Hohenverstellbarer Arbeitstisch, bestehend aus ei- 
nem aus mindeslens drei mit Abstand voneinander an- 
geordneten, uber einen gemeinsamen Antrieb iangen- 
veranderbaren Stutzbeinen zur Aufnahme einer Ar- 
beitsplatte, wobei jedes Stiitzbein aus einem AuBen- 
rohr und mindestens einem relativ dazu verschiebbaren 
Innenrohr besteht, dadurch gekenn zeichnet, daB das 
AuBenrohr (4) und das Innenrohr (5) jedes Stiltzbeines 
(3) liber jewcils cin Zugglied (15) in ihrcr Langc vcr- 
groBerhar sind und daB das Zugglied (15) jedes Stutz- 
bcincs (3) iiber mindestens cine Umlenkrollc (13a, 
13b) an eine gemeinsame, von dem Antrieb (22) beauf- 
schlagbarc Zugcinhcit angcschlosscn ist. 

2. Arbeitstisch nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zcichnct, daB der Antrieb (22), die Zugcinhcit und zu- 
mindest ein Teil der Umlenkrollen (19) auf einer unter- 
halb der Arbeitsplatte (2) befestigbaren Tragplatte (19) 
angeordnet sind. 

3. Arbeitstisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Zugeinheit als verschiebbare 
Zugplatte ausgebildet ist. 

4. Arbeitstisch nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Zugeinheit als Trommel (20) 
ausgebildet ist. 

5. Arbeitstisch nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Trommel (20) fur jedes Zugglied (15) 
mindeslens eine umlaufende Rille (21) auf weist. 

6. Arbeitstisch nach mindestens einem der Anspruche 
1 bis 5, dadurch gekennzeichnel, daB das verschiebbare 
Rohr (4) jedes Stutzbeines (3) zwei in axialer Richtung 
des Rohres (4) mit festen Abstand voneinander ange- 
ordnete Umlenkrollen (13a, 13b) fiir das Zugglied (15) 
aufweist, von denen sich die untere Umlenkrolle (13b) 
standig innerhalb des ortsfesten Rohres (5) befindet 
und das freie Ende des Zuggliedes (15) im oberen Be- 
rcich des ortsfesten Rohres (4) befestigt ist. 

7. Arbeitstisch nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



65 




902 019/284 

BEST AVAILABLE COPY 



